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【提出用】

近年、⾼度な⽣体機能を有する
ロボットの開発として、機械部
品と⽣体材料を融合させたバイ
オハイブリッドロボットが注⽬
されている。従来のバイオハイ
ブリッドロボットは、⼤きな旋
回動作が得意であった。そこで、
ヒトの⼆⾜歩⾏運動で観察され
る微妙な旋回運動の再現を重視
し、培養⾻格筋組織を搭載した
バイオハイブリッド２⾜歩⾏ロ
ボットを実現した。
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